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NVIDIA宣布Isaac Sim虚拟机器人模拟更新
操作更加安全有效

 

美国当地时间1月3日，NVIDIA宣布将对旗下Isaac Sim虚拟机器人模拟技
术系统更新，带来基于更加多元现实环境的模拟运作，更加安全有效。

NVIDIA Omniverse的Isaac Sim是基于3D设计开发的GPU实时模拟系统，
面向元宇宙，游戏，动画，机器人仿真，数字孪生等多个相关领域。Isaa
c Sim 具有构建虚拟机器人世界和实验的基本功能。 它为研究人员和从
业人员提供了创建强大、物理上准确的模拟和合成数据集所需的工具和
工作流程。
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本文链接：https://dqcm.net/zixun/16728135794889.html
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